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Abstract
In today's world, UAVs are increasingly 
vital in disaster scenarios. Our project 
outfits a UAV with a private 5G network 
via a USRP and Starlink, enabling internet 
connectivity. It is able to follow a person 
using a phone app’s coordinates, while 
also being able to dodge obstacles using 
our object detection and avoidance 
service. This enables internet access in 
disaster zones where towers may be 
down.
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Fig 7- Drone with all the equipment

Object Avoidance
The UAV is equipped with an Intel Realsense camera 
for obstacle avoidance. It analyzes distances using a 
circle mask centered on the UAV, adjusting left or 
right until finding a safe escape point. Once detected, 
it instructs the APU to dodge and notifies the ground 
station for mission adjustments. After evasion, it 
resumes its original trajectory.

Cor Preta para títulos:
RGB(0,0,0)

Tipos (de letra):
Títulos e destaques 🡪 Roboto 
Medium

Corpo do texto 🡪  Roboto Light  

(evitar o uso de bold; usar 
Roboto Medium em alternativa)

FORMATO OBRIGATÓRIO: A2

Área para o logo do 
projeto/trabalho, se 
aplicável. Deve ficar 
delimitado pelo quadrado 
indicado pelas guias.
(activar a visualização das 
guias)

Coluna vertical (à 
esquerda) deve 
ficar vazia

Produção do PDF da versão final:
• atenção à qualidade das imagens originais: pelo 

menos 300dpi (cores) ou 600dpi (escala de 
cinzentos).

• o Office 2021 permite exportar PDF 
(File>Export>Create PDF). Selecionar: Optimize for 
Printing

• Conferir que o PDF produzido tem a qualidade 
pretendida:  fazer zoom a 400% e confirmar o aspeto 
dos elementos do poster.

Título numa linha 
(preferível) ou duas (se 
necessário).

Última linha: 
- designação da unidade 

curricular, ou 
- grau, para as 

dissertações/teses, e.g.: 
Mestrado em Engenharia 
Informática

Língua sugerida:

Português ou 
inglês.

Procurar que o corpo 
fique alinhado pela guia, 
nas duas colunas.

Fig 6- 5G Results between 
UE and the UPF container

Fig 2- Architecture 

Fig 3- Escape Points Algorithm

Fig 4- Test Points on Site

Fig 5- Backhaul WiFi bitrate 
values 

Vídeo

Conclusion
The project successfully demonstrates the feasibility 
of using UAVs equipped with 5G and Starlink for 
enhanced connectivity and autonomous operations. 
Future work will focus on scaling the system and 
further improving the algorithms for better 
performance in diverse environments.


